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Les couronnes d'orientation motorisées a roue
et vis sans fin sont des systémes rotatifs
compacts  congus pour étre installés

directement sur vos applications.

Ces couronnes apportent des mouvements de
rotation a la structure et peuvent résister a des

charges tres élevées.

Gréace a leur conception cartérisée, les
couronnes a vis sans fin peuvent résister a un

environnement critique.

L'équipe CETIC vous accompagne dans le choix

de vos couronnes.

Elles seront adaptées a vos besoins. De

nombreux modeéles sont disponibles en stock.
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I I CODE DESCRIPTION

CETIC 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10N 12 13 14

elc alo ~le1 M |~ 25/s/1/r 200 |a
‘.

P1:
P2:

200:

Entrée c6té droite
Entrée c6té gauche

NA : 1vis d'entrainement
2 vis d'entrainement

Avec arbre hexagonal
Avec adaptation codeur

UTmMmI W

Vis sans fin rallongée
Alésage 25 claveté
Moyeu cannelé

Entré arbre claveté

25:
B:
W.

Sur bague intérieure trous lisses et taraudages sur bague extérieure
Taraudages débouchants intérieur et extérieur
Taraudages intérieurs et extérieur

owno -

——  Métrique
Ratio : 61

61:

Taille en pouce de chemin de roulement

Avec platine de montage
Couronne a vis sans fin

Retourner au sommaire

XXX

8032 . Lanterne d'adaptation moteur électrique

Orifice vers I'extérieur direction extérieur de la vis sans fin
Orifice vers I'intérieur de la couronne

Ports sur le dessus de la couronne

Ports vers le dessous direction carter couronne

Montage moteur arbre creux CBV

Montage moteur avec CBV

Cylindrée moteur hydraulique

Avec capot de fermeture, sans arbre hexagonal ni interface codeur

—— Taraudages débouchants sur couronne intérieure et taraudage sur couronne extérieure

A:———  Avec joint a levres entre le carter et la couronne extérieure
B ——— Avec deux joints a levres, un entre le carter et couronne extérieure et |'autre entre la couronne intérieure et la couronne extérieure
O: Sans carter
Ei—— Joints standard entre carter et couronne extérieure

G (S) : Denture droite

\lgv': Denture globique

: Haute précision
H: -
V- Haute capacité avec dentures en bronze

WWW.CETIC.FR




S— EXEMPLES DE PROJETS

CETIC

Nacelle articulée Grue montée sur camion

Machine spéciale Camion toupie Véhicule modulaire Foreuse

Retourner au sommaire WWW.CETIC.FR




e Parameétres des couronnes d’'orientation

CETIC Découvrir Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
plus de d’entrainement renversement maintien axiale axiale radiale radiale Positionnement
VUE DE DESSUS modeéles maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
admissible admissible

L Personnalisé selon vos demandes E E F W A 7

3.5 kN.m 14.2 kN.m 20 kN.m 63 kN 220 kN 48 kN 90 kN 47 :1 = 0.15° 35 kg
Il
-1/8"-27NPT VIONMIENT LOAD CHART
Grease Nipple |
1
|
1
! ~
8|k
1 = ﬁ
1 p e
S ! =
-
| g|=
10M2Tep 25 | Z 5
“ 1 =
2 Equally Spaced l =
|
! |
MRt ! 44.45 88.89133.33177.78222.22
i Based on 12 Equally Speced i
! KN (x10'Ibf)
vt | VUE DE COTE ' Axiel Load
RI100
0195
o135 | —‘114514
“ "BTamzamuyw INPUT o
7 66
/ 10
| @:
= ¥ eZE] =
| 1241 8_
| | w
} g
%
rzzz
215
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B Personnalisé selon vos demandes  [m]gig[m] F W A 9

I I i3 Parameétres des couronnes d'orientation
E’ 'Hr A Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
CETIC Découvrir d'entrainement renversement maintien axiale axiale radiale radiale Positionnement
plus‘de maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
VUE DE DESSUS modeles admissible admissible

8 kN.m 35,6 kN.m 39,8 kN.m 136 kN 580 kN 115 kN 220 kN 62:1 =0.15° 52 kg

VIOMENT LOAD CHART

Tilting Moment Torque

2
'" 2
16M16Tep 30
8 Bqually Spaced
_» KN
1 Based on 16 Equally Spaced Axial Load
Input
r VUE DE COTE
@220
INPUT
(17 | 52
0145 | 15018 %
——][', " Based on 16 Equally Spaced . |2 N 10
_ g 2SS
~ % 5 N l
b - % b N | 10 :
{ S 1241
| & N e - e =] g,
0 = ]
4 1051 = S
@21.5%403 %
onns i3t I ‘ ==
22532103 \_215_ 215
2270
2301
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B Personnalisé selon vos demandes — [m]gig[m] F W A 1 2

I I s Paramétres des couronnes d'orientation
, - . Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
CETIC Découvrir L i . ) ) ) "
lus de d’entrainement renversement maintien axiale axiale radiale radiale Positionnement
nr:odéles maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
VUE DE DESSUS admissible admissible
286'5, 9,8 kN.m 57 kN.m 43 kN.m 190 kN 760 kN 148 kN 280 kN 79 :1 =< 0.15° 67 kg

VIOMENT LOAD CHART

60 |

1
1
1
1
1
i
1
& : g
A\ -
' :‘ | : s 30
(=4 1 I | ! z
" bl 1
PN | .
"IN 18M16Tap 30 : g
Bqually Spaced :
1
4 ! 15 300 450 600 750
1
19-M16 Tap 30 ! KN
Based on 20 Equally Spaced Axial Load
66
10
iy
N
& & 1241 §_
IS p—— S
(&;)//,I 3 g
2310 =
215
2358
2391

Retourner au sommaire WWW.CETIC.FR




I ~orsonnalisé selon vos demandes E E F W A 1 4

I I [ Cn Parameétres des couronnes d’orientation

CETIC Découvrir Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
plus de d'entrainement renversement [NETHIED] axiale axiale radiale radiale Positionnement
modeéles maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
VUE DE DESSUS admissible admissible

304

10,8 kN.m 71,2 kN.m 49,5 kN.m 230 kN 960 kN 200 kN 360 kN 86:1 = 0.13° 75 kg

VIOMIENT LOAD CHART

72 |

60

48

v

36

24

kN.m
Tilting Moment Torque

12

190

Axial Load

\ 18MI6Tsp 30

2340
i — 52
0295
. " 66
@265
’ ] E 7SS 10
_ Zs B =
S = [ o WSS
2N - 3
s | \ 1241 §_
T —— el
9342 5
: |275 4
[ @390 o 1215|
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I corsonnalisé selon vos demandes

1 i

FWA14-2

Parameétres des couronnes d’'orientation

CETIC VUE AVANT Découvrir Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
plus de d'entrainement renversement maintien axiale axiale radiale radiale Positionnement
modeéles maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
8 admissible admissible
240 0 240
N 1 16,2 kN.m 71,2 kN.m 74 kN.m 230 kN 960 kN 200 kN 360 kN 86:1 <0.17° 90 kg
R180
—— 21
R N -t
o Q. XKL ;
' ! RN
& P«
| e\ R ' VIOMIENT LOAD CHART
3-l/8"-27NP']" ) :
1 1
1 7 |
: (53.14) ] \
! 60
2 ! E 428
1 = 48
: (3542
i 36
: g = (26.57)
;| 24
: Z & am
| | =
| &= 12
! (8.86)
1
i 200 400 600 800 1000
1
18M16Tsp 30 | 2-MI6Tap 30 ! KN
Equally Spaced  Based on 24 Equally Spaced Axialload
VUE DE COTE
1 i |
@ \
|
| INPUT P
. | ] 32 N 10
2
2 N
0340 . S 5 96 /}P
TAILLE DE L'INSTALLATION 9255 | < |10 5 1241 8
- S
/‘%‘ S
“L@ 2 221593 NG =
ﬂ‘ 3”‘ 2M12 =
@) I ———— )
NS 02532403 75 215
342 | 6B Spline 7588
[ 0390 _
0426
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I o/ s0nnalisé selon vos demandes E E F W A 1 7

I I s Paramétres des couronnes d’orientation
CETIC Dé(;ouvrir Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
plus de d'entrainement renversement maintien axiale EV(E]] radiale radiale Positionnement

maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique

VUE DE DESSUS Mmodéles

admissible admissible

4
i 12,96 kN.m* 142,4 kN.m 74 kN.m 280 kN 1166 kN 231kN 435 kN 104 : 1 <0.1° 97 kg

* Nécessite d'adapter 'alésage d'entrée

MOMENT LOAD CHART

150 |

125

100

kN.m
Tilting Moment Torque
>

TN 20MI6Typ 32

g L Equally Spaced i
ol 227 454 681 908 1135 1362
' WMI6Tp 2 "
/]6 Py Equally Spaced AxialLoad
Nt et
Input N 7_.14%{'_7/
VUE DE COTE INPUT
0406 ‘
0365.1 ! ‘ 20018 )
2332 Equally Spaced - ;45
Bt qually Space: 23 © ©\ i
_ ; T 3 ©21%
a \ & UM /
4@/@%1 S = = //[/4 3 o
S /é — - \ -
%\ /_" 4051 @) aw (@
215943 ©§R@; 1 %z
= 22532403 o " 2M12 R
94794 | - 215 @5
2509 6B Soline

Retourner au sommaire WWW.CETIC.FR




- Parameétres des couronnes d'orientation

I Fcrsonnalisé selon vos demandes aOM=0 F W A 1 7 2
1K |

, . Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
CETIC Découvrir
VUE AVANT plus de d'entrainement renversement maintien axiale axiale radiale radiale Positionnement
N maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
modéles am! ame ynamia q ynamid 4
698 admissible admissible
285 i 285 *19,44 kN.m 142,4 kN.m 110 kN.m 280 kN 1166 kN 231kN 435 kN 104 :1 < 0.15° 115 kg
,,/'f!-;;/f)ii‘;j:i7":,":'\,, / R28s * . . 1 ' . ] .
o2 st N 021 Nécessite d'adapter l'alésage d'entrée
- e S N> i
G g

VIONIENT LOAD CHART

150 |

125

100

75

50

kN.m
Tilting Moment Torque

25

7V
. 20-M16 Tep(5¥) 32 T

= Input L
\ 27 454 681 908 1135 1362
\ 20-M16

 2OMIETOR 2ty Spaced
Equally Spaced kKN
Axial Load
VUE DE COTE
I
j
@509

24794
TAILLE DE L'INSTALLATION 2430

i S =
! = %
@3 |
|| 2o
365.1 | |
3406
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B rorsonnalisé selon vos demandes  [m]gig[m]

Parameétres des couronnes d’orientation F W A 1 9

1K e

Charge Charge Précision

Couple de

Charge

maintien axiale axiale radiale Positionnement

maximum dynamique statique dynamique

Charge
radiale
statique

675 kN 94 :1 = 0.1° 120 kg

admissible

80,1 kN.m 290 kN 1800 kN 250 kN

* Nécessite d'adapter l'alésage d'entrée

MONMENT LOAD CHART

400 800 1200 1600 2000

i 200
| é‘ 160
| e

I g 120
! g
g e
: g

| SR

N _
Axial Load

CETIC Découvrir Couple Couple de
plUS de d'entrainement renversement
modeéles maximum maximum
admissible
VUE DE DESSUS
*18,5 kN.m 196 kN.m
3715
3125 R312.5
. R 77—___1“ )
3-1/8"-27NPT
] * -
> SANA | 2l
\ &4 "\. \ / X ,1‘9
20 G &\« P /s ph Mietp %2
o %% 5 )
- %% Equally Spaced
< 31-M16Tap. 32
%5 7 ’g ’
Input t‘ N ’. Based On 32 Equally Spaced
2490
VUE DE COTE o] B
L2420 { 131018
280 Based On 32 Eqally Spaced
|
) / 19 Q
1 A% : .
b A
2480
[gsm]
2571

Retourner au sommaire
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B rorsonnalisé selon vos demandes  [m]gg[m] F W A 2 1

I I i Paramétres des couronnes d’orientation
—
E 'Hr Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge radiale Charge Précision
CETIC Découvrir d'entrainement renversement maintien axiale axiale dynamique [ELIE Positionnement
plus‘de maximum maximum maximum dynamique statique statique
VUE DE DESSUS modeles admissible admissible
415 28,7 kN.m* 203 kN.M 107 kN.M 385 kN 1600 kN 335 kN 650 kN 90:1 <o 170

kg

* Nécessite d'adapter 'alésage d'entrée

, MOMENT LOAD CHART
|
1
[ 240
| am
L o2& M
| < £ (1475)
1 _‘5 =
" | 2§ aw
g 2§
1
1 = Ej
| Z 5
< 1 =
X 1 =
1
| I —
| 300 600 900 1200 1500 1800
: (67.4) (134.8) (202.2)(269.6)(337) (404)

kN (x10"Ibf)
Axial Load

VUE DE COTE
2550

[ 0466.7 |
@425

35022

TE

o255

ﬂ%" o

gt B
4

2540

[ 25842 |
0629
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B rcrsonnalisé selon vos demandes  [m]gig[m] F W A 2 1 - 2

I I s Paramétres des couronnes d’orientation
E -Hr Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
CETIC Découvrir d'entrainement renversement maintien axiale axiale radiale radiale Positionnement
VUE AVANT plus de maximum maximum maximum dynamique statique dynamique Statique
%0 modéles admissible admissible

48 kN.m* 203 kN.m 181 kN.m 385 kN 1600 kN 335 kN 650 kN 90:1 = 0.13° 200 kg

* Nécessite d’'adapter 'alésage d'entrée

MONENT LOAD CHART

240
200

482.5

160

80

kN.m
Tilting Moment Torque
8

|

|

300 600 900 1200 1500 1800
kN
Axial Load

VUE DE COTE
| |
C 1 1

s Sl 3

OS2y ;

| 0629

TAILLE DE L'INSTALLATION  2%2]

LR

[ BE
’/// Aig/ﬁ gﬁ
7| &

7z

LY/ o
A S
//////4:\:\\: s 35
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B rcrsonnalisé selon vos demandes  [m]gig[m] F W A 2 5

I I | Parameétres des couronnes d'orientation
CETIC E(;H;uvrir couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision

d'entrainement renversement maintien axiale axiale radiale radiale Positionnement

plus de
VUE DE DESSUS modéles

maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique

admissible admissible

34,2 kN.m* 310 kN.m 160 kN.m 590 kN 2400 kN 470 kN 950 kN 104 :1 = 0.1° 200
39 kg
R396.5

* Nécessite d'adapter 'alésage d'entrée

4-1/8"-2TNPT VONIENT LOAD CHART
\, "/ Grease Nipple

: é 3523
| = 201
o | g
@ ! g 2975
WMOTp 40 L g[S
. Equally Spaced A 21638
: B el
N\ 35M20 Tap(BL3R40 |
Based On 36 Equally Spaced 500 1000 1500 2000 2500
' N
Axisl Load
VUE DE COTE
@650 | .
5] INPUT
o525 35922
Based On 36 Equally Spaced g
e R ; 1 (=3 J ?é
| v L
s| L@ = 2 N
| 1Y )\ +
+ |
2215943
2630 @Jzﬁl
[ 2675 |
@726
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B Personnalisé selon vos demandes  [m]gig[m]

1K e

CETIC Découvrir
VUE AVANT plus de
modeéles
486 486
416 416

Paramétres des couronnes d’'orientation

Couple Couple de
d'entrainement renversement
maximum maximum

admissible

FWA25-2

Charge Charge Charge Précision

axiale radiale radiale Positionnement

statique dynamique statique

58 kN.m* 310 kN.m

2400 kN 470 kN 950 kN 108 :1 <= 0.13° 270 kg

* Nécessite d'adapter 'alésage d'entrée

VIONHNT LT OND CHAARY

N
é 3523
§ é 298.1
g 2575
g ? 216;1
Z |, '
Input ] ' - B 161
BMNTp  HO | [
Based On 30 Equally Spaced AL 500 1000 1500 2000 2500
T KN
Veat Cap VUE DE COTE Axial Load
ao! o | 0. J‘ J{
g ( Ne| |
& L0 (o) ‘ ‘
Screw Pug,/
0746
[ 2675 |
, 2630 4R10
TAILLE DE L'INSTALLATION .
l
I i
: 8 a al 3
| — s ~
f - %
@512 ‘l 3”:;M S =
@560 | |
0628 ‘

Retourner au sommaire
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B rcrsonnalisé selon vos demandes  [m] g [E] F W A 2 8
i Parameétres des couronnes d'orientation

1K oF

. . Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
CETIC Delcou(;lrlr d'entrainement renversement maintien axiale EV(E]] radiale radiale Positionnement
VUE DE DESSUS P LIS‘ e maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
modeéles . .
admissible admissible
- 4822 35 kN.m* 450 KN.m 250 kN.m 850 kN 2800 kN 680 kN 1120 kN 110:1 <0.15° 222 kg
2-1/8"-2TNPT * 2 H ' Al A ' 2
Grease Nipple Nécessite d'adapter 'alésage d'entrée
S

R467 1
1
: MOMENT LOAD CHART
: Axial Load & Tilting Moment
1

40-M24 Tap 36 ' o é‘
Equally Spaced ! &
=3 1 2

| X g
: g%
! 28
! 3
1
1
: 700 1400 2100 2800 3500
1 (1574) (3147) (472.1) (6294) (7868)
1
' KN (x10’ Ibf)
E Axial Load

T ~ 39-M24 Tap 36
Based On 40 Equally Spaced
VUE DE COTE aly By
|
] o100 ] INPUT
0650 .
2600 39026
o Based On 40 Equally Spaced
. ; ‘ o= 9200 |
By ‘©© “’\©© " :
1 b o} | / )
L Q -
2| |
%—¢° J {1 -8
= T : .h[ Dl s
0730 = o5t |
2760 » R —
o810 1§6>;186 _\ 4-M16 Tap 32 50 |
68
860 | -A
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B rorsonnalisé selon vos demandes  [m]gig[u]

FWA37

Parameétres des couronnes d'orientation

1K e

Couple

CETIC Découvrir d'entrainement
plus‘de maximum
modeéles

VUE DE DESSUS

Précision

Couple de

Couple de Charge Charge Charge Charge

renversement maintien axiale EV(E]] radiale radiale

Positionnement

maximum maximum dynamique statique dynamique statique

admissible admissible

50 kN.m* 450 kN.m 170 kN.m 600 kN 2100 kN 500 kN 810 kN 150 : 1 <0.15° 199 Kg
* Nécessite d'adapter I'alésage d'entrée
1
' MOMENT LOAD CHART
' Axial Load & Tilting Moment
1
1
A 450
| & é (332.1)
1 bR}
1 == 360
i olg @D
' x| g 270
' S (1993)
! I
! | & (132.8)
. g4 on
' ;
! B (660
| 020 840 1260 1680 2100
! (%44) (1888) (2832) (3MD) (4721)
1 /28-M20 Tap 35 H
Equally Spaced I kN (x10’Ibf)
! Axial Load
MU Tap 35
Equally Spaced
’ Input
VUE DE COTE INPUT \ ¥
0944 s
0870 01064 | 10+0.02
— . 0155
0830 - | 200 3
o o
| 1 1 =3
i J 2
[ = T g
/| - =
1 on . 0324003 :
9935 Eqnall; Spaced —< 4-MI2Tap 18
1000 J ‘ Equally Spaced 127.5]
L i

Retourner au sommaire
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[=]

L Personnalisé selon vos demandes E

1K e

n A Couple
CETIC Découvrir d'entrainement
plus‘de maximum
modeéles
VUE DE DESSUS
58 kN.m*
~ 765 -
- 685 -
_ —— - R672.5
_4-1/8"-2INPT
Grease Nipple
I
\\
B

795.5

418

7 wMutapas
Equally Spaced

47-M24 Tap 48
Based on 48 Equally Spaced

VUE DE COTE

renversement

Couple de

maximum

admissible

1600 kN.m

Couple de
maintien
maximum

admissible

360 kN.m

Parameétres des couronnes d’orientation F W E 4 4

Charge

axiale

dynamique

1350 kN

Charge
axiale

statique

5500 kN

Charge Charge Précision

Positionnement

radiale radiale

dynamique Statique

1200 kN 2200 kN 160:1 225Kg

* Nécessite d'adapter 'alésage d'entrée

D

MOMENT LOAD CHART
Axial Load & Tilting Moment

g qion

1200
E (885.6)

(x10’Ibff)

(é6k2)

o

E!2 600

EE (4428)
- 300

AT

1200 2400 3600 4800 GNO—
(93) (595) (H53) (1091 (13488)

kN (x10’Ibf)
Axial Load

INPUT

g1150 |
o100 | J
|
21000 = |n d on 48 Equally Spaced
o .. 0 - —=" - I

s A%\ i =
= o°¥J-°o “

g1140 g |

o120

o1t ]

Retourner au sommaire
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1L Couronne carter aluminium
CETIC Disponible uniquement en denture globique et joint renforcé

FWAL14

Réduction de poids jusqu’a 40%. 27% plus légére

Couple Couple de Couple de Charge Charge Couple Couple de Couple de Charge Charge

d'entrainement renversement maintien axiale axiale d'entrainement renversemen maintien EV(E]] axiale
maximum maximum maximum dynamique statique maximum t maximum maximum dynamique statique

admissible admissible admissible admissible

8 kN.m 35,6 kN.m 39,8 kN.m 136 kN 580 kN 10,8 kN.m 71,2 kN.m 49,5 kN.m 230 kN 960 kN

Charge radiale Charge Précision Charge radiale Charge Précision

dynamique radiale Positionnement dynamique radiale Positionnemen

statique statique t

115 kN 220 kN 62:1 =0.15° 31,2 kg 200 kN 360 kN 86:1 < 0.13° 54,75 kg

Retourner au sommaire WWW.CETIC.FR




Type 1B

Accessoire couronne
ADAPTATEUR / RALLONGE D'ARBRE

Produit standard disponible en stock.
Produit sur mesure fabriqué a la demande.

Retourner au sommaire WWW.CETIC.FR
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Rallonge moteur



touterovitch
Tampon 


B rcrsonnalisé selon vos demandes  [m]gg[=]

I I ' = Parameétres des couronnes d'orientation F G A 5

CETIC . . Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
Delcou(;/rlr d'entrainement renversemen maintien EV(E]] axiale radiale radiale Positionnement
plus de . . . . . . .
. maximum t maximum maximum dynamique statique dynamique statique
VUE DE DESSUS modéles . .
admissible admissible

1376

0,6 kN.m 3 kN.m 5,5 kN.m 14,4 kN 45 kN 11,7kN 22 kN 62:1 = 0.20° 16 kg
100.1

VIOMENT LOAD CHART

15 25 35 45 55

1
1
1
|
1
! 3250
1
: §. 2750
o | & 250
g I ¥
| g
! g 1750
1 Ez
! z 5 1250
! b=
& ! B 750
1
1
1
1
1

KN
Axial Load
Input
I VUE DE COTE
2140
o0 ‘

10,08
51002 | -ﬂ}] 1241
T

183%*
®
N
%N
Z
1]

|
B ‘
O RN G)) S Y| SNERES
| Counterbore @11 -
15 g
75x75
L_a 115 |
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Parameétres des couronnes d'orientation

. . Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
CETIC VUE DE DESSUS Découvrir P P P 9 9 N N
plus de d'entrainement renversement maintien EV(E]] axiale radiale radiale Positionnement
modeéles maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
- — ﬂ - - admissible admissible

0,6 kN.m 2,8 kN.m 5kN.m 14,4 kN 45 kN 11,1kN 22 kN 62:1 = 0.20° 16 kg

B rcrsonnalisé selon vos demandes  [m]gg[=] F G A 5 C

VIOMIENT LOAD CHART

32501

1
1
1
1
1
| 2750
g : E-
| 250
1
B
| g =
3 : p E
; | & 750
|
1
' KN
AxialLoad
anmes
" 8126 ~
VUE DE COTE o
065 4 , 6-M10x1.5Tapl8 . .
60115 / Equally Spaced
g INPUT .
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B rcrsonnalisé selon vos demandes  [m]gg[=] F G E 5

I I IE_I,. Parameétres des couronnes d’orientation
B
CETIC Découvrir Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
VUE DE DESSUS plus de d'entrainement renversement maintien axiale axiale radiale radiale Positionnement
modeéles maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
- 127 — EL ST admissible
9.7

RILS 0,3 kN.m 1,8 kN.m 5,2 kN.m 18 kN 76 kN 12 kN 23 kN 62:1 = 0.20° 16 kg

VMOMENT LOAD CHART

1800,
(1328)
1500
(1106

1
(&)

900
(664)

600
(443)

300
(221)

6-M10 Tap

174

N.m (Ibff)

Tilting Moment Torque

15 30 45 60 75
(34) (68) (102) (13.6) (17.1)
KN (x10°Ibf)

Axial Load

Input |

VUE DE COTE

INPUT £3
2
o \ 5 €
IR 14541
a D m
¥/ \
5 //
{ o7
o5 | - r=—————1Counterbore 311 15
(@161) ) 211
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I o:/s0nnalisé selon vos demandes E E

1K e

Couple

CETIC Découvrir I
lus de d’entrainement

nr:odé|es maximum

VUE DE DESSUS 1,5 kN.m

166.7

\ T s\‘:\.
;Hw

TN

192

/f‘ f/ 8MI2Tsp 25
f 0
/' Bqually Spaced
25
Bqually Spaced
98 10014
~| | [Equally Spaced
| T !
g ' NI
; oz AR 3
&

Retourner au sommaire

renversement

Couple de Couple de

maximum maximum

admissible

13,5 kN.m 10,6 kN.m

maintien

admissible

Parameétres des couronnes d’orientation F G E 7

Charge
axiale

dynamique

32 kN

Charge Charge Charge
axiale radiale radiale

statique dynamique statique

135 kN 28 kN 53 kN

Précision

Positionnement

73:1 = 0.20° 24 kg

VIOMENT LOAD CHART

13558l

1
1
1
1
1
! E, 1
1
| & 1084
! g
: g o491
\ =)
: 915 8135
=g
| = 67119
| |
| 4536 68.04 90.71113.39 136.07
1
N
‘Lxlal. [load
sl 3 g8
LI+
ANy &
SIS
L _ 1451

Counterbore @11 15

WWW.CETIC.FR




B Personnalisé selon vos demandes  [m]gig[m] F G E 9

I I i Lp Parameétres des couronnes d’orientation

[=]E
CETIC DécH;uvrir Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge H Précision H
plus de d'entrainement renversement maintien axiale axiale radiale radiale Positionnement
modéles maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
admissible admissible

VUE DE DESSUS

238 6,5 kN.m 33,9 kN.m 40 kN.M 81 kN 340 kN 71 kN 138 kN 61:1 =< 0.17° 49 kg
B 174.15 | -
. ;
:_i e !
i e —
o *} | S - . VOMENT LOAD CHART
@ﬂ ’ K 7 B 3-1/8"2INPT :
: L L7 7 4 o g\ CreasePle : 139)
- ey A A X a\QY ]
{ I % 205
1
| &
1
| g px}
8 : g%
1 2034
&g
i =
1
16:M16Tp 30 : B
& Equally Spaced ' 18144 2268 2722 3175 3629
1
‘ | KN
‘ | { I5MI6Tap 30 : AxislLosd
1 | ‘ [ L Based On 16 Equally Spaced
Input ? 0204
VUE DE COTE o8
o —f e INPUT 2 p
. 4 i o
I @ o M
Z“‘%/ 25] 0 ’§\6‘ = N=
¥ g b |10
. - 3 1741 ;.«,I 3: 1241 3;,
% = Si g r - a9
8 y g
+1.51
oms 2215643 %0 =
— 081 M12
0270 3253045 68 Spline |213] 215
@322)

Retourner au sommaire WWW.CETIC.FR




I o:/s0nnalisé selon vos demandes E E F G E 1 2

I I i Lp Parameétres des couronnes d’orientation

Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision

CETIC Découvrir ) o ) . A A .
plus de d'entrainement renversement maintien axiale axiale radiale radiale Positionnement
modéles maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
VUE DE DESSUS admissible admissible
R215.5 7,5 kN.m 54,3 kN.m 45 kN.m 114 kN 475 kN 100 kN 190 kN 78 :1 =< 0.17° 60 kg
2-1/8"-27NPT
/ Grease Plug
/
- 18-M16Tap 30
VMONMIENT LOAD CHART

1
1
1
|
i 5424
1
i ! 2
2 i é 40.6
: S 139
| g % 271
e . | :
8 : CRF:
| B 2034
|
! L
i ! 1134 2268 3402 4536 567
= —ka
\ 1/8"-27NPT Axial Load
Grease Plug
0289
VUE DE COTE 2259
0229 || e INPUT
m— ‘ Equally Spaced 2 6
' T T ‘ F:X P &, 2
- : o8 ~ - NS
% ® /i\ ® 1 Y ?5 f? © . \=
o o (L3 e s TN 2 //\ I
- A = : - - 1241 g
B "’ B 1N ! %% p: 1741 a[ g e —— S
L e o s g
' w0 22155383 | :
ws /TN 2MI2
0358 A 9 =
. @25
@48) 6B Spline
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I c sonnalisé selon vos demandes E E F G E 1 4
; Parameétres des couronnes d'orientation

1K oF

Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
CETIC Découvrir d'entrainement renversement maintien axiale axiale radiale radiale Positionnement
plus de maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
VUE DE DESSUS modeles admissible admissible
85:1

=< 0.17° 65 kg

g 8 kN.m 67,8 kN.m 48 kN.m 133 kN 555 kN 117 kN 222 kN

VIONIENT LOAD CHART

678 |

61.02

1
1
1
1
1
|
‘ 3
wy 1
2 : & o
" : . E 47,
v “ 1] !
S /) Based On 24 Bqualy Spaced B 1K
/ ST
| -
18-M16Tap 30 : 113.4 226.8 340.2 453.6 567
Equally Spaced KN
VUE DE COTE 0295 | s ,
265 sulyseed  INPUT 6 L
| 52
- ] ' i
- ' ‘ -
S 2
I | A/@ ~‘ s IEZE
‘ pio, 1 g
! 23425 %
rzz71
23% s 23]
(@435.5)

Retourner au sommaire WWW.CETIC.FR




I o:/s0nnalisé selon vos demandes E E F G E 1 7

I I IE_I,. Paramétres des couronnes d’orientation
CETIC Découvrir Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
plus de d'entrainement renversement maintien EV(E]] axiale radiale radiale Positionnement
modeéles maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique
VUE DE DESSUS admissible admissible

10 kN.m 135,6 kN.m 72,3 kN.M 235 kN 970 kN 205 kN 390 kN 102:1 = 0.15° 106
kg

VIONIENT LOAD CHART

385

kN.m
Tilting Moment Torque

27 454 681 98 1135

N
Axial Load
9365.1
= | 20018 6
2324 Spaced 0
L ::Y
‘ | N . INZ:D
K % ]
-3 —
N o | 124 8
i 7195 _ g
8425
24794
1 215
(2526)
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I ~-rs0nnalisé selon vos demandes aOM=0 F G E 2 1

I I [ Cn Parameétres des couronnes d’orientation
, - . Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
CETIC Découvrir _ i ) ) ) ) -
lus de d’entrainement renversement [ETEN] axiale axiale radiale radiale Positionnement
VUE DE DESSUS np:odéles maximum maximum maximum dynamique statique dynamique statique

admissible admissible

15 kN.m 203 kN.m 106 kN.m 385 kN 1600 kN 335 kN 640 kN 125:1 = 0.15° 150 kg

3-1/8"-27TNPT
//\Grease Plug

MOMENT LOAD CHART

KN.m (x10'Ibf.ft)

Tilting Moment Torque

907.1 1133.91360.7 1587.5 1814.3
(204) (255) (306) (357) (408)

KN (x10°Ibf)
. 35-M20Tsp 40 Axial Load
Based On 36 Equally Spaced
VUE DE COTE
2628
- INPUT
(@565 ,
2512 |, | 36002 og - N
1| | [Bqualty Spaced 2 © P ©
| | s |
| o \ - =
- 01558 \(@)\: =
0620 | msus /M2
[ 9675 ] N 6B Spline 725 025
(9744)
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| Parameétres des couronnes d’orientation

Personnalisé selon vos demandes E E F G E 2 5

CETIC Découvrir Couple Couple de Couple de Charge Charge Charge Charge Précision
plus de d'entrainement renversement maintien axiale axiale radiale radiale Positionnement
modeéles maximum maximum maximum dynamique statique dynamique Statique
VUE DE DESSUS admissible admissible
467
18 kN.m 271 kN.m 160 kN.m 590 kN 2360 kN 470 kN 950 kN 150 :1 = 0.15° 2k05
(¢}

VIONIENT LOAD CHART

1
1
1
1
1
‘ o
i 2 g, 21116
1 B (200)
! =S
! S g (180)
i Rt 2169
. ° ! g = (160)
Based On 36 Equally Spaced i E 5’ ggos
! g 167
| (120
1
| 800 1200 1600 2000 2400
: (179.9)(269.8)(359.7){449.6)(539.5)
KN (x10'Ibf)
Axial Load
VUE DE COTE
0628
?565 | % .
+0.08
2512 | | 36022 22 o *-Rw
: = T as N
B i e, N =
: =3 m( I EET™ g[ 3 9T 7 R\ \\ 1241 8
S } - S é ™ - = | I g;
i g
3 g
9620 || v
J‘ 75
9675 L o
(9744) ‘
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I F-/s0nnalisé selon vos demandes E

[=]

Parameétres des couronnes d’'orientation

VUE DE DEsSsUs [E]&f

CETIC Couple Couple de Couple de
Découvrir d’entrainement renverseme maintien
plus de maximum nt maximum maximum

8-M16x2 Tap 30 modeéles

admissible admissible

Précision

Charge

Charge Charge Charge

axiale axiale radiale radiale Positionnement

dynamique statique dynamique Statique

FVEOA

Retourner au sommaire

WWW.CETIC.FR

6,5 kN.m 12 kN.m 12 kN.m 80 kN 338 kN 61 kN 120 kN 61:1 < 0,17° 58 kg
1
|
1
! MOMENT LOAD CHART
i Axial Load & Tilting Moment
1
1
| - 12 |
o 1
g . &
8
| 1 —
g ' x
1 N
| g
L&
|
| | S
! 1 ‘ : 24 48 T2 9% 120
\ \ (540) (108) (162) (216) (270)
‘ J KN (x103 Ibf)
254 (
f | Rad.lal Loﬁd
294
n 160.5 .
. Input
15:1 A-A
INPUT 50
Key: 8x7x45 ©
T
- wez
= S
(=)
. ®
® 9250033 !
oNe
2-M12x1.75
A 2]. 50



 — Personnalisé selon vos demandes E E

FHB25

Parameétres des couronnes d'orientation

1K e

CETIC Découvrir Couple Couple de
d'entrainement renversement
plus de
VUE DE DESSUS modéles maximum maximum

admissible

Couple de Charge Charge radiale Précision
maintien axiale statique Positionnement
maximum dynamique

admissible

25 KN.M 180 kN.M 160 kN.M 1500 kN 600 kN 94 :1 < 0.15° X kg
R407.5
O \
21/8"27 NPT \@\ o\ \ N\
Grease Plug O \ 0 \\
\
\ \\ \ | MOMENT LOAD CHART
\@ | Axial Load & Tilting Moment
o ‘ |
] ! A 200
& /\ / : § g' (1476)
-y \ ==
/@ / (// _‘// ! olg (us.l)
® L4/ 018mm | |8 (3}‘22)
~_30° " /@ / /] E
30° | 2.18"27NPT ;/ = ////’// Counterbore @30 deep 17 | g =
| Grease Plug / @ / o /j/// Based On30 Equally Spaced ' Z g (590)
& ) ! =
~ic //'f.«/ ! SR
e e M6 Tap 6 | 0
7 el Soaced ! 600 900 1200
— = qually Space h (664) (1349) (2023)(2693)(3372)
_ 1
! KN (x10’Ibf)
) Axial Load
9628
VUE DE COTE N 7
560 [16 Tap 46 Tnput
~ @512 lly Spaced A 15:1
i g INPUT —
| \ Equally Spaced | 4-R10
F = N —
oo — 1 i
g o 0165 | f
—_— o
1 i i
T \
Screw Plug " 0512 +0075
e 40+0.025
L 9630 04005 !
I 0683 S —— 13L-
L o 140x140 -
——A
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I F:rsonnalisé selon vos demandes af{=40] F H B 2 5 - 2

I I LeC Parameétres des couronnes d'orientation
O
CETIC Découvrir Couple Couple de Couple de Charge Charge Précision
plus de d’entrainement renversement maintien axiale radiale Positionnement
VUE DE DESSUS modeéles maximum maximum maximum dynamique statique

admissible admissible

50 kN.m 180 kN.m 275 kN.m 1500 kN 600 kN 94:1 = 0.15° X'kg

MOMENT LOAD CHART

1
1
' Axial Load & Tilting Moment
2-1/8"-27 NPT 1
Grease Plug 3 D : 32168
K View_ b g MView i _g 8 (160)
g i S| § 1626
! x| g am
! =
{ v 1
21m1ner /@) & | g E tgo';
Grease Nipple / — | <)
2 _ | 542
' : “ |
1
: 0 300 600 900 1200 1500
| 661) (1322) (1984) (2646)  (330.7)
- ! KN (x10°Ibf)
Counterbore 30 Decp 17 Equally Spaced ~AxialLoad
Based On 30 Equally Spaced
VUE DE COTE
- 0628 .
Gague Breather ‘ | 9560
P — 30-818 INPUT A
or Fessire Bamme) Equally Spaced 2512 Y
A L . + 4R10 =
‘ AN g 1 ‘ - LB
a” o7 R T 2165 @
=l o 111 © | " "B
(=3 1 ¢ \
=~ PN | )
11 /10 @ | 4‘ \
S Pl _ - oL - puritih v 8
For oil outflow 2630 (o] Q
L [ 0685 | | S e
R 9122 R | 140140

A
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